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Valodi Descartes 3D koordinatarendszer?
Foldgorbuletet koveto koordinata rendszer?

2,5D geodezia, vizszintes €s magassagi haldzat kulon



Topocentrikus...

X 0 1000 2000 3000 4000 5000
f‘l‘-"‘ x’ 0 999.9999 | 1999.9999 | 2999.9997 | 3999.9994 | 4999.9989
/N
/
/
/
.J/ )
/ X X
Earth's cantra Va lc’) d | De scartes :O ld go rb u letet kovet6
Derekszogu Derekszogu

Koordinatatengelyek egyenesek

Koordinatatengelyek gorbék



Earth's oontre

Topocentrikus... magassag?

X 0 1000 2000 3000 4000 5000
x’ 0 999.9999 | 1999.9999 | 2999.9997 | 3999.9994 | 4999.9989
y 0 0 0 0 0 0
z’ 0 0.078 0.313 0.705 1.254 1.959
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Topocentrikus

... ha z#0



Topocentrikus... ha z#0

Earth's contra
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Earth's nentre

Topocentrikus... haz =64m

X 0 999.9999 | 1999.9999 | 2999.9997 | 3999.9994 | 4999.9989

Z 0 0 0 0 0 0

z 0 0.078 0.313 0.705 1.254 1.959

Z 64 64 64 64 64 64

X 0 999.990 1999.980 | 2999.970 | 3999.960 | 4999.950
. X-Z
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Earth's oot

Topocentrikus... haz =64m

% 0 999.9999 | 1999.9999 | 2999.9997 | 3999.9994 | 4999.9989
z 0 0 0 0 0 0

2’ 0 0.078 0.313 0.705 1.254 1.959

Z 64 64 64 64 64 64

X’ 0 999.990 |1999.980 | 2999.970 |3999.960 |4999.950
2’ 64 64.078 |64.313 |64.705 |65.254 | 65.959
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Oda-vissza valtas:

Earth's oonire
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Kiterjesztes 3D-re:
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Szoftverek...

e Nemlinearis transzformacio

* Topocentrikus -> Eltolt geocentrikus
* Sikvetulet



Szoftverek...

1: proj, gdal, (QGIS modulok)

gdaltransform -ct *
"+proj=pipeline +R=6378000 *

+step +proj=topocentric +X_0=0+Y_0=0+Z_0=6378000 +inv *
+step +proj=cart +inv "

+step +proj=aeqd +lat_0=90"




gdaltransform -ct *

SZOftve re k. .o +step +proj=topocentric +X_0=0+Y_0=0+Z_0=6378000 +inv "

+step +proj=cart +inv *
+step +proj=aeqd +lat_0=90"

1: proj, gdal, (QGIS modulok)

000 000

100000 999.999991805818 -6.12323394556187e-14 0.0783944819122553
200000 1999.9999344454 -1.22464675900674e-13 0.31357791647315
10000 64 999.98995741213 -6.12317250262131e-14 64.0783936949447
010000 1.22464678911237e-13 999.999991805818 0.0783944819122553
0 1000 64 1.22463450052426€e-13 999.98995741213 64.0783936949447
300050000 2999.99916418547 4999.99860697/578 2.66541179828346

3000 5000 64 2999.96906103207 4999.94843505346 66.6653850525618

30005000 128 2999.93895848271 4999.89826413786 130.66535830684



Szoftverek... 2: lastools

1: hamis vetulet definialasa a ,,pcs.csv” allomanyban:

31701, False
Pole",9001,4326,19930,9809,1,1,3983,8801,90,9102,8802,-
90,9102,8805,1.0,9201,8806,0,9001,8807,0,9001,,,,5555555

2: Uj vetulet hozzaadasa a ,,my_epsg.csv” allomanyban:
31701,False Pole

3: atranszformacio végrehajtasa:

las2las -itxt point_in.txt -translate_z 6356752.314 -rescale
0.001 0.001 0.001 -reoffset 0 0 6350000 -ecef -0 point_out.las -
target_epsg 31701 -target_precision 0.001 -
target_elevation_precision 0.001



Vége az 1. résznek...

Kezdodik a 2. rész!



Szkennerpoziciok osszeillesztese

* Azonos pontok, prizmak, foliak
* Feluletek
e ,Refine”, ICP, ...

Osszeillesztés mddja:

« Allétengely parhuzamos (csak Z tengely korili
forgatas)

« Allotengely szabadon délhet (XYZ tengelyek
koruli forgatas)



Parhuzamos allotengelyek:
csak Z tengely koruli elfordulas...
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Parhuzamos allotengelyek:
csak Z tengely koruli elfordulas...
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Nem parhuzamosak az allotengelyek...
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Nem parhuzamosak az allotengelyek...




Nem parhuzamosak az allotengelyek...
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Nem parhuzamosak az allotengelyek...
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Nem parhuzamosak az allotengelyek...
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Mire j0 ez a matrix?
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Osszefoglalas:

Descartes Gorbevonalu
Global Geocentrikus Vetuleti
Obatls XY,Z XEOVYEOV
Lokalis
Lokalis Topocentrikus| Gorbevonalu
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Osszefoglalas:

Descartes

Gorbevonalu

Geocentrikus

Vetuleti
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/- Kdszonom a figyelmet!

Earth's contre

molnar.gabor@amk.uni-obuda.hu
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